Software WinPic und WinPic800

In der folgende Tabelle findet sich bei Verwendung des JDM Programmers fiir die von mir
verwendeten PIC's/EEPROM's, welche Programmiersoftware benutzt werden kann:

PIC/ WinPic WinPic800 Programmier- Jumper
EEPROM spannung Vpp JP1

12F508 X 12-13V gezogen
16F628A X X 12-13V gezogen
16F876A X X 12-13V gezogen
16F877A X X 12-13V gezogen
16F1827 X 8-9V gesteckt
241LC512 X 12-13V gezogen

Software WinPic800

Die Software WinPic800 kann kostenlos von der Seite www.winpic800.com

heruntergeladen werden: WinPic800 => Software =>Download.

Nach Installation und Start des Programms erscheint in der Regel eine spanische Version auf
dem Bildschirm, man kann jedoch im MenUpunkt ,/dioma“ die Sprache auswahlen, z.B.
Deutsch.
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Unter Anschlusseintellungen sollten die folgenden Werte eingestellt werden:

Eigenschaften von Kommunikationsanschluss (COM1) @ WinPic800 erkennt den Port nur,

wenn er mit COM1...4 bezeichnet
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Nun sollte der JDM-Programmer an die RS232 Schnittstelle (COM Port) angeschlossen
werden.

In WinPic800 unter Einstellungen => Hardware das Hardware Interface ,TE20“, den
entsprechenden COM Port und die Detailsicht auswahlen, mit Ubernehmen bestitigen.
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JDM Programmer testen:

Im ersten Schritt werden die Spannungen an der 5-poligen Stiftleiste gegen den mittleren Pin
(GND) gemessen:

Die Versorgungsspannung (VDD) sollte bei 4,6..4,9 V liegen.

Die anderen Spannungen an Pin Vpp und PGC sollten im “Low” Zustand
bei ca. -0,7 V liegen, an Pin PGD bei ca.-1,5 V.

Zum testen der andern Spannungen im “High“ Zustand nochmals in WinPic800 mit
Einstellungen => Hardware den ,TE20“ 6ffnen.

Im Feld Einstellungen sperren den Haken entfernen und fir Data im Feld Test den Haken
setzen. Jetzt sollte an Pin PGD eine Spannung von +5 bis +6 V anliegen. Nach Entfernen des
Hakens sollte die Spannung wieder auf -1,5V fallen. Ahnliche Werte sollten fiir Clock an Pin
PGC gemessen werden, allerdings mit -0,7 Volt im “Low” Zustand.

Die Programmierspannung (Vpp) sollte im “High” Zustand mit gezogenem Jumper JP1 bei
+12 bis +13V liegen und die rote LED (D1) leuchten, bei gestecktem Jumper JP1 sollte Vpp
bei +8 bis +9V liegen und zusatzlich die gelbe LED (D8) leuchten.

Wenn eine oder mehrere Spannungen deutlich anders gemessen werden, sollte der
Schaltungsaufbau auf Fehler Gberprift werden.

Nach erfolgreichem Test mit Abbrechen das Fenster verlassen.
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Microcontroller /EEPROM programmieren:

Zum programmieren den
entsprechenden Microcontroller/
das EEPROM auswahlen, den
HEX-file mit Datei => Offnen laden
und den JDM-Programmer Uber das

| DIC 16F | |j | IzC z4C ||r,;-n|ﬂ
|

| 16F876A | ~]

Programmierkabel mit dem Target (Programmieradapter oder Schaltung mit Programmieranschluss)

verbinden.

Der JDM-Programmer kann keine grofReren Schaltungen mit 5V Spannung Gber VDD

versorgen, daher empfehle ich die Programmierung mit Hilfe der Programmieradapter.

Alternativ kann die Schaltung mit Microcontroller Gber 5V aus einer separaten Quelle

versorgt werden. Fir diesen Fall muss der Jumper in der VDD Zuleitung des 5-poligen

Programmieranschlusses auf der Schaltungsplatine entfernt werden.

Mit Chip => Chip schreiben ?
wird der HEX-file in den
Microcontroller/ das EEPROM
geschrieben.

War die Programmierung erfolgreich
erscheint im Programmierfenster ein
griiner Balken. Damit ist die
Programmierung abgeschlossen und
der Chip kann benutzt werden.

Mit Chip => Chip verifizieren N
kann liberprift werden, ob

die Daten im Chip mit dem geladenen
HEX-file identisch sind.

Dieses kann sinnvoll sein, wenn man
z.B. priifen mochte, welcher HEX-file
in den Chip geschrieben wurde.
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Software WinPic

Die Software WinPic kann kostenlos von der Seite www.gsl.net/dl4yhf/winpicpr.html
heruntergeladen werden:

Download => DL4YHF's WinPic Programmer installation archive
Nach Installation und Start des Programms erscheint in der Regel der folgende Bildschirm:

WIN PIC Programmierer - PIC16F1827
Datei Bearbeiten Chip Tools Hilfe

o/ /4] 4] 2| X

Datenl Chip, Konfigurationl Config-Speicher | Optionen | Interface | Meldungen | _Terminal

WinPic verwendet die .dev Dateien aus der Microchip Software MPLAB IDE. Einige der .dev
Dateien befinden sich in dem Ordner WinPic\devices . Benotigt man zusatzliche .dev
Dateien, kann man diese von MPLAB IDE nach WinPic\devices kopieren, oder man gibt unter
Optionen den Pfad zu dem Ordner in MPLAB IDE an, in dem sich die Dateien befinden.
Unter Optionen lasst sich auch die Sprache einstellen.

- WIN PIC Programmierer - PIC16F1827
Datei Bearbeiten Chip Tools Hife

o el 4] & & 2|

Code | Daten[ Chip, Konfigutation] Config-Speidher

Intprface | Meldungen | _Terminal |

Programmer-Optionen Andere-Spie
|V programmiere CODE-Speicher [~ Puffer vor dem Laden von Dateien loschen
IV programmiere DATA (EEPROM) [~ Vdd anheben, bevor MCLR=Ypp (50us)
v programmiere CONFIG-Speicher
v BULK-ERASE verwenden (wg. Schutz) Sprache wahlen
[v automatisch vom Target trennen
[V Veiify bei verschiedenen Spannunge 3 Datenspeicher-F arben
™ keine Sonderbehandlung fur 0SCCAL CAB DEV-DateiVerzeichnis
[~ keine Sonderbehandlung fur BG-Bits ]C:\Prog(amme\Microchip\MF’LAB IDE\De _J

Treiber fur 170-Port-Zugriffe Debugging
" kein direkter Portzugriff, nur APl-Routinen [ nur Simulieren (ohne Hardware)

@ verwende SMPOF ( verwende PortTalk || |~ emweiterte Meldungs-Anzeige

" Zugriff auf 1/0-Ports bereits freigeschaltet Start test

Fiir die RS232 Schnittstelle sollten die gleichen Einstellungen wie fir WinPic800 gewahlt
werden (siehe oben).


https://www.qsl.net/dl4yhf/winpicpr.html

Nun sollte der JDM-Programmer an die RS232 Schnittstelle (COM Port) angeschlossen
werden.

In WinPic unter Interface den Interface Typ ,JDM (2) am seriellen Port” und den
entsprechenden COM Port auswahlen, anschlieBend auf Initialisieren clicken.

WIN PIC Programmierer - PIC16F1827
Datei Bearbeiten Chip Tools Hilfe

o|d| & & 2 x|

Code | Daten | Chip, Konfiguration | Config-Speicher | Optionen Interface | Meldungen | _Terminal
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Ist das Interface ok, erscheinen Hakchen in den Feldern Vpp, Takt und Daten. Diese missen
wieder rausgenommen werden.

Die Hakchen erscheinen bei jedem Start des Programms und nach jedem
Programmiervorgang und miissen vor einer neuen Programmierung immer entfernt
werden.

Durch einzelnes setzen der Hakchen kénnen auch hier die Spannungen fiir Vpp, Takt und
Daten am Programmiergerat Gberpriift werden, sie sollten in der gleichen GréRenordnung
liegen, wie sie unter WinPic800 angegeben sind.

Mit _E';J (oder Datei

WIN PIC Programmierer - PIC16F1827 [(=1c3]
=> Laden) die Datei Bearbeiten Chip Tools Hife
= ?
entsprechende HEX- o\ | & & #| 2] X
. Code | Daten Chip, Konfiguration | ConfigSpeicher | Optionen | Interface | Meldungen | _Teminal |
Datei 6ffnen und unter S e—— S
o, (C— '
Chip,Konfiguration den i gl AL
P g ConfigWort #1: COE4  (hex) 256 bytesim EEPROM
bendtigten Chip ConfigWort #2 DCEE (hex)
auswihlen. Configuration Bit Group (Name) Addi  [Mask [Setiing E
FOSC Dscillator Selection 008007 (000007 [INTOSC oscillator: I/0 function on CLKIN § v |
WDTE Watchdog Timer Enable 008007 [000018 | Disabled
PWRTE Power-up Timer Enable 008007 [000020 | Disabled
MCLRE MCLR Pin Function Select 008007 [000040 |Enabled
CP Flash Program Memory Code Protection 008007 | 000080 | Disabled
CPD Data Memoty Code Protection 008007 | 000100 |Disabled
BOREN Brown-out Reset Enable 008007 |000600 |Disabled 3
[Loaded D:\SMPMW-P16F1827 hex




Diese Meldung mit Ja

bestatigen.

Vpp/Vdd-Schaltsequenz ist maglicherweise falsch X

Widerspruch in der Vpp/Vdd-Schaltfolge fur das neue Device
(unter Optionen).

Soll dies anhand der Device-Info-Tabelle umgeschaltet
werden ?

]

Nein Abbrechen

Mit ij (oder Chip => Programmieren) wird die geladene HEX-Datei in den Chip
geschrieben.

Unten wird der
Programmier-
fortschritt sowie
der Status
angezeigt.

Mit ﬂ (oder

Chip =>
Vergleichen)
kann Gberprift
werden, ob die
Daten im Chip mit
dem geladenen
HEX-file identisch
sind.

WIN PIC Programmierer - PIC16F1827

CEX
Datei Bearbeiten Chip Tools Hife
o dl| & 4] & 2] X

Code | Daten Chip, Konfiguation | ConfigSpeicher | Optionen | Interface | Meldungen | _Terminal |

SO (1651527 3] |[[hetiesechatan

4096  words Programmspeicher v
ConfigWort #1: COE4 (hex) 256 bytes im EEPROM

ConfigWort #2: " (hex)

Configuration Bit Group (Name) Addr Mask |Setting I A
FOSC Oscillator Selection 008007 | 000007 | INTOSC oscillator: 1/0 function on CLKIN ;;] -
WDTE Watchdog Timer Enable 008007 (000018 |Disabled

PWRTE Power-up Timer Enable 008007 |000020 |Disabled

MCLRE MCLR Pin Function Select 008007 |000040 |Enabled

CP Flash Program Memory Code Protection 008007 {000080 |Disabled

CPD Data Memory Code Protection 008007 {000100 |Disabled

BOREN Brown-out Reset Enable 008007 |000600 |Disabled

—
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lPlogramtiermg beendet, keine Fehler.




